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1. Funktionsprinzip IDF

OCCLUDED ZONE | > +83°

This zone may bevisicle 1o adjacent
IdentiFlight towers




1. Funktionsprinzip IDF

Time To Collision Method — vektorieller Abschaltalgorithmus

* Radien & Hohen WEA abhangig:
Riin: €a. 230 — 290 Meter

H.in: 200 Meter

Rmax: €00 — 750 Meter
Rotorradius r H, . 400 Meter

7
E Abschaltzeit t * Hysterese: 2 — 3 Minuten
e TTC=30Sekunden




1. Erfassung & Datengrundlage

» Erfassungen:

e 3 Jahre (2018, 2019 und 2020)
* 6 unterschiedliche Windparks in Deutschland (2 pro Jahr)
* insgesamt 364 Untersuchungstage

» Datengrundlage

* insgesamt 77.254 Tracks, tUber 1,8 Mio. Datenpunkte
e 8.522 Rotmilan-Tracks, 275.394 Datenpunkte (nachbestimmt)

Geislingen
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1. Raumliche & Zeitliche Abdeckung
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1. Erfassungsrate — LRF & GPS Daten
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a) Azimut (Richtungswinkel)
b) Range (Schragdistanz)
c) Vertikalwinkel (Neigung)
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1. Erfassungsrate — LRF & GPS Daten
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1. Erfassungsrate — LRF & GPS Daten
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1. Erfassungsrate — LRF & GPS Daten @gm )
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» Datengrundlage:

* LRF Daten 626 giiltige Tracks
* GPS Daten 476 giiltige Tracks

» Insgesamt 1.102 gliltige
Referenztracks

» IDF Erfassungsrate 92%
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1. Erfassungsreichwei
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1. Klassifizierungsrate
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ssifizierungsrate

Klassifikationserfolg
Arten: Rot- oder Schwarzmilan

True Positive Rate = Zielart korrekt als Zielart erkannt

100% ~ .__._,.15.2_9%——-—0—-—._._.—.—-—-——0—.—4
90% -
80% -
70% -
v 60%-
o 50%-
© 40%-
30% -
20% -
10% —y 3 PROTECTER) EW_
0% -
SIS Q@Q@Q&Q@Q&Q@Q&Q&Q@ S oot o oot
PN A AP A A0 O D P S O I I ORI ORS IR
o S S o S S S o oY oY oY
N A A D R W2 5 56 AYTA % Cgocg)\/c\ja
NN

Horizontale Entfernung vom IDF-System
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1. Klassifizierungsrate

Jahr Standort Neuronales Netz = Korrekte Klassifizierung = Korrekte Klassifizierung
Version bis 250 m in Prozent [n] bis 750 m in Prozent [n]

2018 Helfta 1 84,7 [4.557] 83,6 [43.818]

2018 Plate 1 79,7 [1.472] 78,0 [17.084]

2019 Libesse 1 84,2 [562] 78,1 [12.703]

2019 Gerbstedt 1 84,4 [1.725] 79,4 [21.171]

2020 Biitow 2 95,9 [4.338] 96,5 [42.500]

2020 Geislingen 2 97,5 [6.760] 97,5 [60.762]




1. Abschaltungen
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1. Abschaltungen
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1. Abschaltungen
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2. Ausblick Seeadler

Seeadler-Erfassungen in 2021 und 2022




2. Ausblick Seeadler
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Ausblick Seeadler

Klassifikationserfolg
Arten: Seeadler

True Positive Rate = Zielart korrekt als Zielart erkannt
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2. Ausblick Seeadler
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3. Ausblick Schreiadler

Schreiadler-Erfassungen in 2022 und 2023
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4. Flugverhalten




4. Flugverhalten
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5. Optimierung IDF
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5. Optimierung IDF

Steiggeschw.

sv+

Fluggeschw.
sh

Sinkgeschw.
Sv-

Nabenhohe h



5. Optimierung IDF
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5. Optimierung IDF
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5. Optimierung IDF
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5. Optimierung IDF

Klassifikationserfolg
Arten: Rot- oder Schwarzmilan und Seeadler

False Positive Rate = Andere Art falschlicherweise als Zielart klassifiziert
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Datengrundlage: 174579 Einzelpunkte aus 13760 Tracks
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5. Optimierung IDF
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5. Optimierung IDF
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Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!
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